A) Servodriver

Un servodriver es como un variador de velocidad disefiado especificamente para el
control de los servomotores. Utiliza un conversor para la tension de entrada y un
inversor para la tension de salida (aplicada al motor). La sefial de salida es definida por
el circuito de control (microprocesador) correspondiente.

Mediante el servodriver se trabaja en lazo cerrado (realimentacién), lo que permite
detectar los posibles “errores” en la actuacion del motor y dar la oportuna orden de
correccion del mismo.
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El lazo de control puede ser de tres clases: Posicion, Velocidad y par.

- Lazo de par. Se utiliza para asegurar que se aplica al motor la correcta cantidad
de par.

- Lazo de velocidad. Permite asegurar que el motor gira a la velocidad pedida.

- Lazo de posicion. Nos asegura que la carga estd en la posicién programada.

Los servodrivers actuales vienen dotados de una serie caracteristicas orientadas a
facilitar la labor del programador del mismo y aumentar el rendimiento. Algunas de las
mas significativas son:

- Reduccion del tiempo de calculo de la CPU — posicionados mds rapidos

- Autoajuste Online — se ajusta automaticamente a los movimientos de la
maquina.

- Utilizacidn de filtros de supresion de resonancia para contrarrestar el ruido de
resonancia mecanica de alta frecuencia

- Control de velocidad realimentado

- Filtro de supresién de resonancia del eje

- Seleccion del modo de control de velocidad proporcional/integral

- Deteccidn automatica del tipo de motor

- Posibilidad de manejo manual de los servomotores (funcién jog)

- Busqueda de origen

- Limite de par (para evitar sobrepar)

- Procesamiento regenerativo (absorcion de la energia regenerada al
desacelerar)



- Limitador de desplazamiento por software. No son necesarios los limitadores
mecanicos

Un servoaccionamiento dispone normalmente de los siguientes conectores:

- Interface RS-232/485 para puesta en servicio y diagndsticos mediante PC
- Interface de posicionamiento. Entradas salidas de estado

- Interface analdgica. Valor actual de la posicidon

- Interface de validacion. Alimentacion Vcc, parada, marcha

- Bornas de conexion al servomotor

- Bornas de conexion al encoder

- Alimentacién (220 V, 380 V)

La programacion de un servoaccionamiento se realiza mediante el Software
suministrado por el fabricante. Son de facil manejo, muy intuitivos, y permiten la
configuracion de todos los pardmetros de control del servomotor.



